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Les graphes temporels sont des graphes dans lesquels les arêtes peuvent
apparâıtre et disparâıtre au cours du temps. Nous répondons en partie à
la question “À quoi correspond une composante connexe dans des graphes
temporels ?” En effet, de nombreuses formes de connexité existent dans les
graphes temporels, dont certaines définies avec des trajets, i.e. des che-
mins composés d’arêtes successives dans le temps. Nous présentons quelques
résultats concernant des composantes définies avec ces connexités de trajets.

Après une introduction générale présentant entre autre la hiérarchie des
connexités temporelles de [1] et ses implications, nous étudions les compo-
santes S, où il existe un sommet source qui peut atteindre tous les autres som-
mets de la composante avec des trajets (voir Fig. 1). Des résultats structurels
et algorithmiques sont donnés. On généralise en considérant des fenêtres de
temps glissantes, des composantes fermées (les trajets restent à l’intérieur de
la composante), et/ou en autorisant la source à changer entre les fenêtres. En-
fin, nous complétons des résultats concernant les composantes T C, où chaque
nœud doit atteindre chaque autre nœud, et ses généralisations (voir Fig. 2).
Nous étudions plus finement la complexité concernant des paramètres fixés,
et nous présentons un algorithme adapté pour les composantes fermées.
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Fig. 1 – Composante S de source s.
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Fig. 2 – Composante T C fermée.
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